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FoV muy estrecho
- Reduccion de peso
- Colimacion de fuentes extensas
- Dificultad en la fabricacion y
alineamiento
- Efectos térmicos
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- 2 modos de trabajo:
Analogico y digital
- Ruidos caracterizables:
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- VIS: 515 nm Q-switch de 150 mW, 2.5 ns ancho de pulso, energia de pulso de hasta9 W y

tasa de repeticion de hasta 11 kHz.
- NIR: 905 nm laser de diodo en stack de 2 chips y area efectiva

de 235 x 212 um?, con

pulsos de hasta 235 W y duracidon de 150 ns, proporcionando energias de 35 W y

frecuencias de repeticion de 6.67 kHz.

2 modelos de Detectores SiMP

- Deteccidn de pulsos en ambas longitudes de onda y trigger del VIS
- Entre 2000 y 3000 pixels en un area efectiva de aprox 1.5 mm?
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“APILADO” Y MINIATURIZADO

- Area de emision grande: colimacion

- Baja potencia luminica: operaciony
procesado de senal

- Estabilidad térmica: forma y espectro
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CONCLUSIONES

El estudio previo y seleccion de los componentes optoelectronicos para el desarrollo de un

LIDAR es de gran importancia para obtener las

mejores prestaciones del sistema. La

caracterizacion de los dispositivos permite seleccionar los components mas fiables para ser
integrados en el Sistema LIDAR. La posterior caracterizacion a nivel Sistema, nos ofrecera una
vision del comportamiento que tendra nuestro LIDAR bajo diferentes condiciones de

operacion, que seran verificadas en las campanas
ambientales.

de campo bajo diferentes condiciones
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